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OperaçõesOperações com com BlocosBlocos –– Motor CC Motor CC 
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ReescreverReescrever asas equaçõesequações elétricaselétricas dodo motormotor VVrara ee
VVLaLa comcom basebase nana correntecorrente dede armaduraarmadura iiaa..

ReescreverReescrever asas equaçõesequações mecânicasmecânicas dodo motormotor TTJJ ee TTBB
comcom basebase nana velocidadevelocidade angularangular dodo rotorrotor..

RepresentarRepresentar oo diagramadiagrama dede blocosblocos completocompleto dodo motormotor
DC,DC, parteparte elétricaelétrica ee mecânicamecânica..
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 Hipóteses:Hipóteses:
Relação Linear Relação Linear 

Vazões QVazões Q11(t) e Q(t) e Q22(t)(t)
Alturas das colunas de líquido HAlturas das colunas de líquido H11(t) e H(t) e H22(t)(t)

RR11 e Re R22 resistências ao fluxoresistências ao fluxo
AA11 e Ae A22 áreas uniformesáreas uniformes
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Equações fundamentais do processo:Equações fundamentais do processo:

1

21
1 R

(t)H(t)H(t)Q 


2

2
2 R

(t)H(t)Q 
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Qi Q2                                  1                                
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Trabalhos Individuais
• Routh - 1874
• Hurwitz - 1895

Condição Necessária
•Todos os coeficientes aj positivos 
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Determinar os pólos de Y(s)/R(s) admitindo K=3 e K=7.
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Determinar o intervalo de valores de a para que o sistema
seja estável.
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